
 

 
 

Multi-sensoryczna platforma obrazowania i detekcji zagrożeń występujących na obszarach o wysokiej dynamice zmian warunków 
otoczenia 

 
Celem projektu jest opracowanie systemu detekcji i zobrazowania zagrożeń - SDZZ wyposażonego w system maszynowego uczenia dla celów 
tworzenia priorytezacji zagrożeń występujących na monitorowanym obszarze lub polu walki oraz opracowanie lotniczej platformy badawczej – 
LPB opartej na dwóch typach jednostek nośnych samolot i śmigłowiec w celu umożliwienia zaprezentowania funkcjonalności SDZZ  
w środowisku morskim o dużej dynamice zmian. 
 

 
Źródło finansowania:  Narodowe Centrum Badań i Rozwoju – program SZAFIR IV 

Okres realizacji projektu:  03.01.2023–02.01.2026 

Całkowity koszt realizacji projektu:  11 824 758,00 PLN 

Dofinansowanie projektu w WAT:  5 566 250,00 PLN 
  


